SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
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UMOCNIENIE SKARP | ROWOW
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchni skarp,
rowdw i poboczy przez humusowanie i obsianie trawg w ramach przebudowy nawierzchni alejek
parkowych w Arboretum Kérnickim — Etap II.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t przy uzupetnianiu
humusem poboczy przy wykonanych alejkach i ewentualnym obsianiu trawa.

Uwaga: uzupetnienie poboczy wykonane bedzie humusem wczesniej zdjetym i spryzmowanym w
bliskosci robot

1.4. Okre $lenia podstawowe

1.4.1. ROw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wode.

1.4.2. Ziemia urodzajna (humus) — ziemia roslinna zawierajgca co najmniej 2% czesci
organicznych.

1.4.3. Ziemia urodzajna (humus) — ziemia roslinna zawierajgca co najmniej 2% czesci
organicznych

1.4.4. Humusowanie — zespOt czynnosci przygotowujgcych powierzchnie gruntu do obudowy
roslinnej, obejmujacej dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej
z jej grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 1.4.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc

z Dokumentacjg Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
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2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

2.2. Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp objetymi niniejsza SST sa:

nasiona traw oraz roslin motylkowych,
humus,

nawozy,

woda.
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2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Humus powinien
by¢ wilgotny i pozbawiony kamieni wiekszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze
ziemia urodzajna odpowiada nastepujacym kryteriom:

a) optymalny skfad granulometryczny:

- frakcjailasta (d < 0,002 mm) 12 + 18 %,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05 mm) 20 + 30 %,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 + 70 %,

b) zawarto$¢ fosforu (P,O5) > 20 mg/m?,

c) zawarto$é potasu (K;0) > 30 mg/m?,

d) kwasowosc¢ pH >5,5.

2.4. Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dostosowac¢ do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
sie stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania
PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robo6t

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:
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rowniarek,

walcéw gtadkich i zebrowanych,

ubijakéw o recznym prowadzeniu,

wibratoréw samobieznych,

piyt ubijajgcych,

cysterna do wody pod cisnieniem (do zraszania) z wilasnym napedem poruszania i

pompowania lub odpowiednio dostosowana oraz umocowana na przyczepie,

0 sprzet do zwilzania drobnymi kroplami wody powierzchni skarpy za pomocag systemu
zraszaczy deszczownianych krétkiego zasiegu lub ogrodniczymi (sektorowymi) wzglednie z
cysterny z wodg pod cisnieniem i zainstalowanymi na niej zraszaczami deszczowymi
sektorowymi,

0 podstawowe narzedzia do humusowania powierzchni skarpy takie jak: topaty, grabie, miotki,

topory, reczne pity itp.
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4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt. 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przez zawilgoceniem.

4.2.2. Transport cysterny

Cysterna do wody pod cisnieniem moze byc¢ transportowana, po odpowiednim umocowaniu,
na przyczepie-platformie.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogoélne".

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wyrdéwnanie powierzchni skarp przed humusowaniem

5.2.2. Rozscielenie warstwy humusu
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Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi.
Warstwa humusu powinna siegac¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podndze skarpy nasypu
od 15 do 25 cm.

Grubos¢ pokrycia ziemig roslinng powinna wynosi¢ od 10 do 15 cm po moletowaniu
i zageszczeniu, w zaleznosci od gruntu wystepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna
wykona¢ rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o gtebokosci od 3 do 5 cm, w odstepach
co 0,5 do 1,0 m. Ulozong warstwe humusu nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zagescic¢
przez ubicie reczne lub mechaniczne oraz doktadnie wyréwnac powierzchnie.

5.2.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawg i roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw poprzez obsianie nasionami traw polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez humusowanie,

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowych i bylin w
iloéci od 18 g/m® do 30 g/m?, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju
podioza, warstwy oraz pochylenia skarp),

C) naniesieniu na obsiang powierzchnie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (pkt. 5.2.4.)
metodg mulczowania lub hydromulczowania

Obsianie powierzchni skarp i rowéw trawg nalezy wykonywa¢ w odpowiednich warunkach
atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

Duze powierzchnie terendw pozbawione ziemi roslinnej obsiewa sie bez ich uprzedniego

humusowania, w nizej podany sposob:

— powierzchnie skarpy bezposrednio po wysianiu na niej trawy skrapia sie woda, przykrywa
pocieta stomg w ilosci ok. 400 g/m® a nastepnie skrapia emulsjg asfaltowa lub asfaltem
uptynnionym, w ilosci ok. 400 g/m®;

— powierzchnie skarpy po wysianiu trawy pokrywa sie gruntem poprzez lekkie grabienie
powierzchni skarpy.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.
5.2.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna doraznie zabezpiecza przed erozjg powierzchniowg
do czasu przejecia tej funkcji przez okrywe roslinng.

Moze by¢ ona wykonana z biowtdkniny, geosyntetykéw, z ptynnych osadow sciekowych, emulsji
bitumicznych lub lateksowych np. metodg mulczowania lub hydromulczowania.

Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzchnig gruntu scidtki (np. sieczki, strézyn, trocin,
substratu torfu) z lepiszczem (np. emulsjg asfaltowg) w celu ochrony przed wysychaniem
i erozja, w ilosci od 0,03 do 0,05 kg/m®.

Zaleca sie wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej na wyprofilowanych skarpach,
ktore jeszcze w stanie surowym powinny by¢ niezwilocznie zabezpieczone przed erozja.
Wiasciwe umocnienie skarp powinno by¢ wykonywane w optymalnych terminach
agrotechnicznych.

6. Kontrola jako $ci robot
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6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania
Kontrola jakosci polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych rob6t i ich zgodnosci z SST,

oraz na sprawdzeniu daty waznosci swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion
traw.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie porosnietych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie
powinna przekraczaé 0,2 m’. Na zaro$nietej powierzchni nie moga wystepowaé wyzlobienia
erozyjne ani lokalne zsuwy.

Kontrola jakosci obejmuje:

- badanie humusu do rozscietania pod wzgledem zawartosci kamieni wiekszych niz 6 cm oraz
innych zanieczyszczen,

- sprawdzenie wyrOéwnania powierzchni skarp do humusowania,

- sprawdzenie rownosci i grubosci rozscielonej warstwy humusu,

- sprawdzenie ilosci i rownomiernosci wysianych traw — wynikiem prawidiowego wykonania
robot powinna by¢ wytworzona jednolita nisko rosngca trawa,

- sprawdzenie wykonania dosiania traw w okresie gwarancyjnym.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru jest 1 m* powierzchni skarp umocnionych przez humusowanie i obsianie
trawg zgodnie z Dokumentacja Projektowa i pomiarem w terenie.

Ogolne zasady obmiaru podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
8. Odbiodr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatno $ci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Platnosci za m” umocnienia skarp przyjmowaé zgodnie z obmiarem, oceng jakosci wykonanych
robot i jakosci uzytych materiatéw na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

Cena wykonania robét obejmuje:
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- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materiatéw, w tym; spulchnianie gruntu skarp, rowéw i poboczy na
gtebokos¢ 2 cm; pokrycie skarp, rowéw i poboczy humusem grubosci 15 cm; obsianie skarp,
rowdw i poboczy z uklepaniem i uwatowaniem obsianej powierzchni,

- pielegnacja powierzchni,

- dosiew trawy w okresie gwarancyjnym.

10. Przepisy zwi gzane

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.
BN-65/9226-01 Koftki faszynowe

PN-P-04626:1998 (PN-88/P-04626) Tekstylia — wyznaczanie sity zrywajacej i wydtuzenia
metodg paskowqg

PN-P-85012:1992 (PN-92/P-85012) Wyroby powroznicze — sznurek polipropylenowy

do maszyn rolniczych
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